DESCRIPCION DE CAPITULOS

CAPITULO 1. INTRODUCCION. Breve introduccion al ampto de Posicionamiento

Dinamico, su nacimiento y evolucion.

CAPITULO 2. OPERACIONES DP. Relacién de las dif¢esnoperaciones en las que
el Sistema DP ha cobrado protagonismo en los Udtitieonpos.

CAPITULO 3. PRINCIPIOS. En este capitulo se desarilos principios por los que se

rige el funcionamiento de un sistema DP.

CAPITULO 4. SISTEMAS DE UN SPD (COMPONENTES). Ddpcion detalla de

los principales sistemas que componen un SPD,

CAPITULO 5. SISTEMAS DE REFERENCIA DE POSICION. Repcion de los

sistemas utilizados para obtener la posicion qeestdma utilizara como referencia.

CAPITULO 6. SENSORES DE MEDICION. En este capitulonoceremos los
sistemas de medicion de agentes externos al baoone, el viento.

CAPITULO 7. PROPULSION Y ELEMENTOS DE GOBIERNO. Higacion de los
distintos sistemas de propulsién que pueden erasptra bordo de un buque con
Sistema de DP.

CAPITULO 8. GENERACION, DISTRIBUCION Y GESTION DEA ENERGIA. En
este capitulo encontramos una descripcion de l@sedies configuraciones de un
buque de DP para generar energia eléctrica seginetasidades.

CAPITULO 9. MODELO MATEMATICO DEL BUQUE. En este péulo se habla
sobre la importancia del modelo matematico a la lder obtener resultados ajustados a

la realidad.



CAPITULO 10. CLASES Y PLAN FORMATIVO. Descripcionedla actividad
formativa para la obtencién de los distintos ceddos necesarios para operar barcos
DP.

CAPITULO 11. LA REDUNDANCIA EN DP. La importanciaetl concepto de

redundancia en DP, en funcién de sus distintagslas
CONCLUSION PERSONAL. Valoracion subjetiva de lost8inas DP.
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